Priloha €. 6 Vyzvy k podani nabidky

Pozadavky na predvedeni vzorku

Ovéreni splnéni technickych pozadavk( predmeétu
Verejné zakazky

Praktické ovéreni funkcionality

Za Ulelem predvedeni vzorku bude zastupcim Zadavatele k dispozici minimalné:

e 1 ks nabizeného GNSS pfrijimace,

e 1 ks nabizeného kontroleru,

e veskeré prislusenstvi potfebné k predvedeni pozadovanych funkci,
e software potfebny pro provoz nabizeného reseni.

Uc&astnik v rdmci predvedeni vzorku predvede zejména:

e GNSS prijimac:

o méfeni metodou RTK,
méreni s naklonénou vytyc¢kou pomoci IMU bez nutnosti kalibrace,
meéreni s naklonem vytycky minimalné 30° od svislice,
funkénost méfeni pfi prib&zném pohybu horni &asti vytycky okolo
nehybného hrotu,
prijem RTK korekci prostrednictvim vestavéného LTE modemu,
provoz v rezimu rover,
provoz v rezimu zakladna,
ukladani statickych méreni do interni nebo vyjimatelné paméti.
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e Kontroler a software:

import souradnic S-JTSK z textového souboru,

import souradnic ETRS89 z textového souboru,

vytvoreni lokdlniho transformacniho klice,

pouziti globalniho transformacniho kli¢e schvaleného CUZK,
pouziti lokalniho transformacniho klice,

zobrazeni bodl v mapovém okné,

zobrazeni podkladové kresby ve formatu DGN nebo DXF,
pouziti funkci COGO,

export souradnic do textového formatu,

export protokolu méfeni u jednou zmétenych bodd.

export protokolu méreni dle Vyhlasky ¢. 31/1995 Sb. u dvakrat
zméfenych bodd.

o

O O 0O O O O O O O O



Kompatibilita s Leica TS16

U&astnik musi prakticky predvést plnou funkéni spolupréci nabizeného kontroleru
a softwaru s totalni stanici Leica TS16. Ovéreni kompatibility bude provedeno na
totalni stanici Leica TS16 ve vlastnictvi Zadavatele.

Predvedeni musi zahrnovat minimalné:

navazani komunikace mezi dodanym kontrolerem a totalni stanici Leica
TS16,

zameéreni alespon jednoho bodu pomoci totdlni stanice Leica TS16 a
dodaného kontroleru v robotickém rezimu,

nasledné prepnuti na GNSS prijimac bez ukonceni mérické aplikace,
zameéreni alespon jednoho dalsiho bodu pomoci GNSS prijimace,

nasledné prepnuti zpét na Leica TS16 bez ukonceni mérické aplikace,
pribé&Zné zobrazeni véech zamétenych bodl v jedné spole¢né zakazce,
vytycéeni alespon jednoho bodu pomoci totdlni stanice Leica TS16 a
dodaného kontroleru v robotickém rezimu.

vytyceni alespon jednoho bodu pomoci dodaného prijimace GNSS a
dodaného kontroleru.



